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Répartition 

• Présentiel jour 1 (et permutation pour le jour 2). 
o Applications de l’Intelligence Artificielle (avec Claire) : 

 

 

 

 

o Intelligence Artificielle au service de la mobilité (avec Dominique) : 

AUBERGEON CYRIL 

BARBIER BRICE 

BELMONTE MICHEL 

BOURGES STEPHANE 

DAMY CYRIL 

FORTRIE STEPHANE 

HENOCH PATRICE 

LAVILLE YVAN 

LIBUTTI STEPHANE 

MUSSO NICOLAS 

PEREIRA PATRICK 

POLIZZI HENRI 

REBOUCHE JEAN YVES 

ROUX AUBIN MICHEL 
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Ordre du jour 
• Objectif: 

Mettre directement en pratique les notions présentées 
lors de la visio du 7 février 

 

• Matinée (9h – 12h) : 

Régression, perceptrons et apprentissage 

 

• Après-midi (13h30 – 17h) : 

Classification, perceptrons, réseau de neurones 
et apprentissage 

https://www.pedagogie.ac-aix-marseille.fr/jcms/c_10334357/fr/accueil


Approche 

• Alternance entre : 

o Modélisation 

o Expérimentation 

 

 

• Outils associés : 

o Matlab / Simulink et module Robotic Mobile 

o IDE Thonny et base robotique 
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Ressources 

• Enoncé fourni 
(les parties grisées ne sont pas à traiter) 

 

• Ressource à télécharger : 

https://www.siingenieur.fr/ia/stagiaires.zip 

Module à installer pour avoir 
accès à la Toolbox Mobile 

Robotics dans Simulink 

Dossiers contenant 
les fichiers utiles 

pour répondre aux 
questions 

https://www.siingenieur.fr/ia/stagiaires.zip
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Tests initiaux : Modélisation 

• Télécharger le fichier ci-dessous afin de tester le bon fonctionnement 
du module Robotic Mobile sur Matlab / Simulink : 
https://www.siingenieur.fr/ia/testmodule.zip 

Image représentative 
de l’environnement 

dans lequel se déplace 
la base mobile 

Exécution du script sur 
Matlab afin de créer 

l’environnement 

Modèle Simulink 

https://www.siingenieur.fr/ia/testmodule.zip
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Tests initiaux : Modélisation 

• Télécharger le fichier ci-dessous afin de tester le bon fonctionnement 
du module Robotic Mobile sur Matlab / Simulink : 
https://www.siingenieur.fr/ia/testmodule.zip 

Modèle Simulink 

https://www.siingenieur.fr/ia/testmodule.zip
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Tests initiaux : Expérimentation 

• La carte Micropython de la base robotique dispose 
des fichiers suivants: 

 Programme test des moteurs 

Programme test des capteurs 

Programme lancé lors du boot 

Module pour implémenter 
un réseau de neurones 

Module d’initialisation 
des capteurs de distance 

Module capteur de distance 
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Tests initiaux : Expérimentation 

• La carte Micropython de la base robotique sera programmée à l’aide 
de l’IDE Thonny : 

 

Remarque : La carte utilise une version Micropython disposant du module ulab (équivalent de Numpy sous Python)  
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A vous de jouer ! 
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